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1. PRZEDMIOT | PODSTAWA OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt instalacji elektrycznych i AKPIA dla przebudowy
instalacji ciepta technologicznego obstugujgcego aparaty ogrzewcze — nagrzewnice
wodne zlokalizowane w pomieszczeniu nr 011 tzw. pomieszczenie Stabilizacji oraz
budowa instalacji ciepta technologicznego =zasilajgcego projektowane dodatkowe
nagrzewnice w pomieszczeniu 010 tzw. pomieszczenie Waloryzaciji.

Celem planowanej przebudowy i budowy jest poprawa parametréw pracy w strefach
przebywania ludzi i pracy urzadzen w pomieszczeniach 010 i 011 oraz zabezpieczenie
ztadu i nagrzewnic przed zamarznieciem.

Adres budynku:

Zaktad Termicznego Przeksztatcania Odpadow w Krakowie
ul. J. Giedroycia 23 w Krakowie.

Inwestor

Krakowski Holding Komunalny S.A. W Krakowie
Ul. Jana Brozka 3
30-347 Krakéw

Podstawe opracowania stanowia:

- Zlecenie Inwestora,

- Ustalenia z Inwestorem,

- Wykonane wizje lokalne i inwentaryzacje wtasne wykonane w czerwcu 2019r..
- Obowigzujgce normy i przepisy.

2. OPIS STANU ISTNIEJACEGO

Dla potrzeb sterowania ogrzewaniem pomieszczenia 011 zamontowana jest szafa
zasilajgco sterownicza oznaczona jako 2AGW. Z szafy tej zasilane i sterowane jest
istniejgcych 6 aparatow grzewczych obiegowych. Kazda z nagrzewnic zgodnie z danymi
zawartymi w dokumentacji powykonawczej ma moc grzewczg 60 kW. Okablowanie
zasilajgce i sterownicze doprowadzono do nich w korytkach kablowych metalowych
montowanych na scianach i stupach hali.

Aparaty zalgczane sg w trybie automatycznym ze sterownika swobodnie
programowalnego zamontowanego w szafie 2AGW. Wybdr biegu wentylatora aparatu
odbywa sie recznie za pomocg przetgcznika zamontowanego na elewacji szafy 2AGW.
Nie udato sie zidentyfikowaé podczas wizji lokalnej czujnikbw temperatury w tym
pomieszczeniu, ale zgodnie z zatozeniem projektowym opisanym w dokumentacji
archiwalnej, sterowanie pracg aparatow realizowane jest poprzez pomiar temperatury —
gdy temperatura powietrza w pomieszczeniu podniesie sie do zadanego poziomu
powinno spowodowac to wytgczenie wentylatora aparatu grzewczego.

3. OPIS STANU PROJEKTOWANEGO

W pomieszczeniu 011 w oddzielnym opracowaniu technologii zaprojektowano zmiane
lokalizacji istniejgcych 3 sztuk nagrzewnic. Zdemontowane urzgdzenia zostang
zainstalowane w tym samym pomieszczeniu w miejscach wskazanych na rysunkach.
Lokalizacje pozostatych nagrzewnic pozostajg bez zmian. Wszystkie nagrzewnice
wyposazone bedg w uktady pompowe z zaworem trojdrogowym zgodnie z projektem
technologii.



W pomieszczeniu 010 zaprojektowano nowe nagrzewnice wodne VOLCANO firmy VTS.
Zaprojektowano 3 nagrzewnice o mocy ok. 60 kW — typ VOLCANO VR3 oraz 1
nagrzewnice o mocy 20 kW — typ VOLCANO VRL1.

W ramach niniejszego opracowania zaktada sie zdemontowac istniejgcg szafe
zasilajgco-sterowniczg 2AGW i zastgpienie jej szafg o identycznym oznaczeniu
wykonang zgodnie z zatgczonym schematem ideowym. Szafa posadowiona bedzie w
miejscu szafy demontowanej i zasilana bedzie z istniejgcego obwodu elektrycznego szafy
demontowanej.

W celu wyeliminowania zjawiska zalewania wodg wystepujgcego podczas pracy
urzadzen technologii hali Stabilizacji nowg szafe nalezy posadowi¢ na podescie
wykonanym z kraty HMS o wysokoéci 50cm zgodnie z wytycznymi na planie.

Istniejgce okablowanie z szafy 2AGW do poszczegolnych aparatow grzewczych nalezy
zdemontowac. Okablowanie to nalezy odtworzy¢ w istniejgcych trasach kablowych
zgodnie z niniejszym opracowaniem. W przypadku braku miejsca w istniejgcych trasach
kablowych lub braku tych tras na odcinkach prowadzgcych do nowej lokalizacji aparatow
grzewczych, wykonawca instalacji automatyki zobowigzany jest zainstalowa¢ nowe
dodatkowe korytka kablowe w tych obszarach.

Nowo projektowany sterownik zamontowany w szafie 2AGW nalezy oprogramowac
zgodnie z wytycznymi zawartymi w niniejszym opracowaniu, a sygnaty z niego
wprowadzic i zaktualizowac w systemie sterowania nadrzednego istniejgcym na obiekcie.

4. WYTYCZNE STEROWANIA

Zabezpieczenie przed zamarznieciem nagrzewnic:

W celu zmniejszenia ryzyka zamarznigcia nagrzewnicy wodnej danego aparatu
grzewczego zatozono, ze regulacja mocy poszczegolnych nagrzewnic odbywaé sie
bedzie na uktadach zmieszania pompowego montowanych przed kazdg z nagrzewnic.
Jakosciowg regulacje mocy grzewczej zastosowano w celu zminimalizowania ryzyka
uszkodzenia nagrzewnic. Dzigki temu przez nagrzewnice zawsze przeptywa nominalny
strumien czynnika, znacznie mniej podatny na gtebokie schtodzenie i zamrozenie jak
w przypadku regulacji ilosciowej. Ponadto staty przeptyw czynnika przez nagrzewnice,
rbwniez przy zerowym wysterowaniu zaworu, umozliwia ciggly pomiar rzeczywistej
temperatury czynnika na powrocie z nagrzewnicy. Automatyka, poprzez odpowiednie
wysterowanie zaworu, zapobiega¢ bedzie zbytniemu obnizaniu sie tej temperatury,
realizujgc w ten sposéb ochrone przeciwzamrozeniowg nagrzewnicy, aktywng przy
zatgczonym i wytgczonym urzgdzeniu.

Wysterowanie zaworu tréjdrogowego przy pracujgcym wentylatorze aparatu grzewczego
niezaleznie od temperatury nawiewu musi zapewnia¢ staty doptyw min. 50% strumienia
z wymiennikowni, zatem podmieszanie wodg z powrotu nie moze stanowi¢ wiecej niz
50% catkowitego strumienia podawanego na nagrzewnice.

Realizacja pracy zaworu odbywac sie bedzie poprzez uktad automatyki wspotpracujgcy
Zz zaworem, pompg oraz czujnikami temperatury zamontowanymi: na rurociggu przed
zaworem trojdrogowym na zasilaniu (pomiar temperatury podawanej na zawor
trojdrogowy), na rurociggu za nagrzewnicg (pomiar temperatury wody za nagrzewnicg)
oraz na wysiegniku w strumieniu powietrza wychodzgcego z nagrzewnicy (pomiar
temperatury powietrza nawiewanego do hali). Montaz czujnikdw zanurzeniowych nalezy
wykonac¢ w koordynaciji z wykonawca branzy technologii.

Podstawowym zadaniem uktadu regulacji jest utrzymanie nastawionej temperatury
w danej strefie hali. Temperatura ta mierzona bedzie przez czujniki temperatury
zamontowane na scianach danej hali. Czujniki temperatury montowane na wysiegnikach




w strumieniu powietrza nawiewanego z aparatu grzewczego stuzy¢ bedg ocenie
skutecznosci grzewczej danego aparatu oraz wykorzystane bedg do automatycznej
redukcji biegu wentylatora danego aparatu grzewczego w przypadku spadku temperatury
powietrza nawiewanego ponizej 20°C.

W celu zabezpieczenia nagrzewnicy wodnej kazdego aparatu grzewczego przed
zamrozeniem nalezy kontrolowac temperature wody powracajgcej do wymiennikowni za
tg nagrzewnica. W przypadku pomiaru temperatury wody powracajgcej nizszej, niz 5°C
system sterowania winien wytgczy¢ wentylator danego aparatu grzewczego, otworzy¢
zawor trojdrozny na 100% przeptyw wody z wymiennikowni oraz uruchomic (jesli nie
pracowata) pompe obiegowg uktadu =zasilania w ciepto technologiczne danej
nagrzewnicy.

Czujnik temperatury zamontowany na rurociggu zasilajgcym z wymiennikowni przed
zaworem trojdroznym petni¢ bedzie funkcje kontrolng temperatury tego zasilania na
wypadek uszkodzenia rurociggu na odcinku przez aparatem grzewczym. Spadek tej
temperatury do wartodci ponizej 30°C w sezonie grzewczym powinien skutkowac
ostrzezeniem obstugi o mozliwosci wystgpienia zamrozenia nagrzewnicy wodnej danego
aparatu.

Wybor biegu wentylatora danego aparatu grzewczego odbywac sie bedzie automatyczne
z poziomu panelu operatorskiego lub z poziomu stacji operatorskiej nadrzednego
systemu sterowania. Wybér optymalnego biegu pracy wentylatora nalezy dokonac¢ na
etapie uruchamiania instalacji w zaleznosci od kierunku i strumienia powietrza
wymaganego dla ogrzania danej strefy hali obstugiwanej przez ten aparat. System
automatyki winien automatyczne zredukowac bieg wentylatora w przypadku, gdy pomimo
otwarcia zaworu regulacyjnego na przeptyw przez nagrzewnice 100% wody grzewczej z
wymiennikowni temperatura powietrza nawiewanego z danego agregatu spada ponizej
20°C. Stan ten winien by¢ takze sygnalizowany poprzez stosowny komunikat na panelu
operatorskim szafy 2AGW i na monitorze stacji operatorskie;.

5. TRASY KABLOWE

Okablowanie zasilajgce i sterownicze zaklada sie prowadzi¢ w istniejgcych trasach
kablowych instalacji elektrycznych, okablowanie sterownicze — w trasach instalaciji
niskoprgdowych. Kable i przewody nalezy utozy¢ w miejsce okablowania
demontowanego wraz z istniejgcg szafg 2AGW. Dla obszardw, w ktorych nie wystepuja
trasy kablowe obiektowe lub ilo§¢ miejsca w trasach istniejgcych jest niewystarczajgca,
wykonawca niniejszej instalacji winien tam zamontowa¢ odrebne trasy niezbedne do
prawidtowego zrealizowania zakresu dotyczgcego niniejszego projektu.

Kable i przewody nalezy prowadzi¢ w korytkach i rurkach montowanych do elementéw
konstrukcyjnych $cian obu hal. Podejscia okablowania do urzgdzen wykona¢ w rurkach
PCV montowanych na uchwytach do Scian i elementéw wsporczych urzgdzen.

6. PROBY | URUCHOMIENIE

Zakres robét wykonawcy systemu automatyki obejmuje dostawe, montaz, uruchomienie
i przekazanie do eksploatacji Inwestora w petni przetestowanego, wyregulowanego i
ukonczonego systemu.

UWAGA: Wykonawca instalacji zobowigzany jest przed przystgpieniem do prac
montazowych zapozna¢ sie z dokumentacja DTR wszystkich elementow
i urzagdzen wystepujgcych w projekcie oraz sprawdzi¢ zakres dostawy fabrycznej
urzgdzen dostarczanych przez wykonawcow innych branz z zatozeniami przyjetymi w
projekcie. Wszelkie niescistosci winny by¢ niezwtocznie zgtaszane do osoby nadzorujgcej
temat z ramienia inwestora lub do projektanta instalaciji.



Nalezy przetestowa¢ wszystkie alarmy i sygnaty (cyfrowe wejscia / wyjscia lub wejscia
analogowe) stanowigce czes$¢ systemu automatyki. Dla poprawnego przetestowania
sygnatow wykonawca systemu bedzie sie stosowat do odpowiedniej procedury
prowadzenia testow.

Wykonawca automatyki ponosi odpowiedzialno§¢ za ocene dynamiki systemu oraz
statych czasowych roznych pracujacych instalacji tak, by kazdy regulator PID (obwdd
sterujgcy) w systemie stabilizowat sie w mozliwie najkrotszym czasie. Uzytkownik nie
moze odczuwac np. zmian temperatury przeptywajagcego medium.

Wykonawca instalacji automatyki przeprowadzi proby dziatania instalacji elektrycznej,
grzewczej i wentylacyjnej objetych niniejszym projektem. Po prébach dziatania i
dokonaniu regulacji wykonawca wypetni sprawozdanie osobno dla kazdej instalaciji.

Znakowanie

Wszystkie elementy systemu sterowania nalezy doktadnie oznakowac. Znakowanie
bazuje na adresach i oznaczeniach podanych w projekcie. Kable i przewody nalezy
znakowa¢ po obu stronach niepowtarzalnym adresem (numerem etykiety). Szafy
automatyki nalezy oznakowac na zewnatrz oraz wewnatrz. Kazdy element systemu, jak
sitowniki, czujniki, nalezy oznakowac na lub w poblizu elementu. Napisy na elementach
oznakowania powinny by¢ trwate i wykonane w jezyku polskim.

Szkolenie

Nalezy przeprowadzi¢ odpowiednig ilos¢ szkoleh w jezyku polskim dla personelu obstugi
technicznej Inwestora.:

Ponadto w okresie wskazanym warunkami ogolnej umowy po otwarciu obiektu muszag
by¢ obecni technicy Wykonawcy, co ma na celu zapewnienie bezawaryjnego dziatania
zintegrowanego systemu zarzgdzania budynkiem. Gwarancja — rekojmia wg warunkéw
0golnych umowy.

7. WYTYCZNE MONTAZOWE

Informacje ogdine

Instalacje elektryczne i automatyki dla elementéw systeméw wentylacji i ogrzewania
muszg by¢ wykonane zgodnie z polskimi przepisami.

Dodatkowe zabezpieczenie od porazenia prgdem elektrycznym przewiduje sie poprzez
system potgczen wyréwnawczych.

Wszystkie instalacje do celéw regulacji, sterowania, monitorowania i zasilania bedag
wykonane przez wykonawce automatyki. Kable i przewody, trasy kablowe, rury
ostonowe, uchwyty kablowe pomiedzy szafami sterowniczymi, a elementami danego
systemu, ktore sg konieczne do wykonania instalacji znajdujg sie w zakresie wykonawcy
instalacji automatyki i muszg by¢ ujete w ofercie.

Do ukfadania kabli i przewodow na obiekcie nalezy wykorzysta¢ oddzielne dla kabli
zasilajgcych i sterowniczych koryta kablowe instalacji elektrycznych i niskoprgdowych.
Dodatkowo wykonawca winien zatozy¢ w swojej ofercie rezerwe tras dla obszaréw, w
ktorych opisane korytka instalacji branzowych nie wystepujg Iub posiadajg
niewystarczajgcg rezerwe miejsca do utozenia nowych przewoddéw. Dostawa i montaz
tras kablowych na potrzeby instalacji zasilania i sterowania znajduje sie w zakresie
wykonawcy instalacji objetej niniejszym opracowaniem.

Dostawa i montaz konstrukcji wsporczych i podestu wymaganych do posadowienia szafy
2AGW znajduje sie w zakresie wykonawcy systemu automatyki.



Wszystkie nowo wykonywane przejscia kabli i przewodow przez $ciany nalezy uszczelnic
pozarowo do odpornosci ogniowej tych Scian.

Szafa automatyki
Szafa musi zawiera¢ wszelkie niezbedne elementy automatyki do systeméw sterowania,
tagcznie z  elementami  zabezpieczajgcymi, sterujgcymi, zasilajgcymi itp.
Szafa zasilajgco sterownicza musi by¢ wyposazona w :

- roztgcznik gtéwny

zabezpieczenie przeciwprzepieciowe

- zabezpieczenia elektryczne zasilanych urzadzen elektrycznych

- termostaty do sterowania grzaniem i wentylacjg w szafie

- grzafki i wentylatory w szafie

- gniazda serwisowe

- oSwietlenie wewnetrzne

- przekazniki i styczniki umozliwiajgce monitoring i sterowanie urzgdzeniami
- transformatory do zasilania sterownikow i urzgdzen niskonapieciowych
- przetgczniki rodzaju pracy

- lampki sygnalizujgce prace i awarie

- listwy zaciskowe, oznaczniki, listwy grzebieniowe, szyny, korytka itp.

- sterownik z odpowiednig liczbg wejs¢ i wyjsé

- tabliczki opisowe

Dodatkowo na potrzeby montazu lampek sygnalizacyjnych oraz przetgcznikow rodzaju
pracy prawa sekcja szafy winna by¢ wyposazona w drzwi wewnetrzne umozliwiajgce
podglad stanu lampek i zmiane potozenia przetgcznikdw bez otwierania wnetrza szafy.
Wszystkie elementy bedg dostarczone z napisami utatwiajgcymi ich rozpoznanie i
identyfikacje instalacji, do ktérej naleza.

Wszystkie wewnetrzne elementy szafy muszg by¢ podtgczone w taki sposéb, by byta ona
gotowa do dziatania w momencie wykonania podtgczen zewnetrznych.

Po podtgczeniu wszystkich elementéw w niej musi istnie¢ dodatkowa ilos¢ wolnego
miejsca (15%) do rozbudowy.

Szafa zasilajgco - sterownicza powinna by¢é wyposazona w komplet aparatury niezbednej
do sterowania napedow oraz sygnalizacji stanu pracy urzgdzen i stanu awaryjnego.
Zostaly one zaprojektowane w oparciu o standardowe elementy dostepne na polskim
rynku. Dopuszcza sie zastosowanie urzgdzen dowolnego Dostawcy pod warunkiem
spetnienia okreslonych w projekcie parametrow technicznych i jakosciowych.

W zakresie dostawy wykonawcy instalacji automatyki znajdujg sie wszelkie niezbedne
konstrukcje wsporcze wymagane do posadowienia dostarczanej przez niego szafy.
Przed rozpoczeciem prac montazowych Wykonawca winien zapoznacC sie
z dokumentacjg DTR sterownikow wydanych w projekcie oraz z wytycznymi Dostawcy
odnosnie sposobu ich zasilania, montazu i podtgczenia poszczegdlnych modutéw i
magistral komunikacyjnych. Drzwi szafy zawierajgcej aparature pomocniczg powinny by¢
zamykane przy pomocy zamka z wkfadkg patentowg kluczem, ktéry powinien pasowaé
réowniez do zamkéw innych szaf rozdzielczych dostarczanych w ramach jednego
kontraktu. Czesci wewnatrz szafy, ktére pozostajg pod napieciem rowniez po odtgczeniu



zasilania, jak tez czesci pozostajgce pod napieciem po otwarciu drzwi przy pomocy
specjalnych narzedzi, winny by¢ catkowicie ostoniete i oznaczone tabliczkami
ostrzegawczymi.

8. ELEMENTY SKLADOWE SYSTEMU

Wykonawca instalacji automatyki zobowigzany jest do petnego oprogramowania i
uruchomienia wydanego w projekcie sterownika i panelu operatorskiego. Zakfada sie
dodatkowo wpiecie nowo projektowanego sterownika szafy 2AGW do istniejgcego
nadrzednego systemu sterowania kompleksu. Wykonawca niniejszego zadania
zobowigzany jest do opracowania i aktualizacji oprogramowania istniejgcego systemu
sterowania o nowe algorytmy sterowania dla przenoszonych i dodawanych urzgdzen
grzewczych w odniesieniu do nowej strategii ich sterowania.

Oprogramowanie

Oprogramowanle musi spetnia¢ nastepujgce funkcje:
system wizualizacji pozwalajgcy na przeglgdanie zobrazowan, schematow systemu i
wykresow z dynamicznym wysSwietlaniem stanow peryferyjnych
z wartosciami, zmianami kolorow i/lub zmianami symboli,

* wizualizacja systemu ukazujgca lokalizacje kazdej instalacji i elementu; zobrazowania
systemow, ktore sg powigzane z odnosnymi funkcjami i zasileniami, nalezy
wyposazy¢ w przewijanie (do przodu i w tyt); wszystkie alarmy z elementéw powinny
by¢ wyswietlane na monitorze, podobnie jak wszystkie punkty pomiarowe instalacji,

* gstatystyke alarméw 2z mozliwoscig potwierdzania alarméw; alarmy bedag
prezentowane i sortowane zgodnie z priorytetem i adresem uzytkownika,

* logowanie i prezentowanie danych,

*  zapis stanu.

Z obrazu panelu operatorskiego zamontowanego na elewacji szafy 2AGW i monitora
stacji nadrzednego systemu sterowania musi istnie¢ mozliwos¢ wykonywania za pomocg
myszy nastepujgcych czynnosci:

* wyboru innego obrazu,

* wyboru punktu (np. dla zmiany wartosci granicznych),

* kontroli punktu (np. punkt nastawy czy wentylator),

*  przywotywania raportu.

Poza wyzej wymienionymi programami system musi zawierac:

e Programy czasowe
Musi istnie¢ mozliwos¢ przypisywania wszelkich punktéw wigczania / wylgczania do
kazdego indywidualnego programu czasowego. Program musi automatycznie przetgczaé
sie pomiedzy czasem letnim i zimowym. Musi rowniez istnieC mozliwos¢ przypisywania
rozszerzonych operacji dla wszystkich systemdw.

e Program optymalnego witgczania / wylgczania
System sterowania musi zawierac program, ktéry wybiera optymalne czasy uruchamiania
i wylgczania w sensie energetycznym, bazujgc na wartosciach zmierzonych dla
temperatury wewnetrznej oraz statych obiektu. Program musi mie¢ funkcje obnizania
wartosci nocnych, co zapewnia, ze temperatura nie spada ponizej wymagane;.
Obstugujgcy musi mie¢ mozliwosé tworzenia i zmiany programu optymalnego
uruchamiania / wytgczania.



Szafa sterownicza

Jednostka podrzedna systemu sterowania musi mie¢ mozliwos¢ pracy autonomicznej,
samodzielnej i dziataC jako przetwornik sygnatu pomiedzy linig komunikacyjng
a systemem. Sygnaty sg odbierane / przekazywane z / do elementéw sktadowych szafy
sterowniczej. Sterownik musi zawiera¢ petle regulacyjne, punkty nastawy i programy
czasowe dla podtgczonych systemodw.

Musi by¢ dostepna funkcja zegara / kalendarza z podtrzymaniem bateryjnym, a po zaniku
napiecia jednostka podrzedna musi sie uruchamia¢ bez koniecznosci podtgczania do
gtownej jednostki sterujgce;.

Moduty alarmoéw muszg posiadaC wskazniki Swietlne, a wszystkie alarmy muszg byc¢
funkcjami przerywajgcymi. Wyjscia cyfrowe powinny posiada¢ wskazniki swietlne.
Komunikacja pomiedzy szafami automatyki a jednostkg gtdwng nastepuje poprzez
transmisje danych siecig magistralng. Transmisja danych powinna by¢ zgodna z
obowigzujgcymi standardami i by¢ odporna na normalne zaktdcenia sSrodowiska.

9. KLAUZULA

1. Skitadana przez potencjalnego Wykonawce systemu oferta winna obejmowac
wszystkie koszty, w tym robocizne i wszystkie materiaty niezbedne do
wykonania, ukonczenia i uruchomienia systemu sterowania ujetego niniejszym
opracowaniem. Oferta musi zawiera¢ systemy automatyki dla urzgdzen
wszystkich systemow zawartych w dokumentacji. Oferowane ceny jednostkowe
bedg wykorzystanie w przypadku pojawienia sie ilosci dodatkowych lub
zmniejszonych.

2. Kontrakt winien obejmowaé dostawe, montaz, oprogramowanie, regulacje i
rozruch wykonanego systemu zasilania i sterowania dla instalacji podanych w
niniejszym opisie. Roboty obejmujg wszelkie materiaty i robocizne wymagang dla
ukonczenia prac zwigzanych z instalacjg w taki sposéb, by byta ona gotowa do
dziatania, a wykonawca jest odpowiedzialny za uwzglednienie wszelkich ustug,
ktore stanowig naturalng czes¢ systemu, nawet jesli nie sg one podane wprost w
opisie lub na rysunkach.



LISTA KABLOWA

Igzt)r;é Typ kabla Od Do

1. HDGs 2x1.5 2AGW |Modut I/O systemu SSP
> MS ULTIMODE 2AGW |Pomieszczenie wymiennikowni

' FC.E-2SM
3. |2AGW/PO1 YKYZo 3x2,5 2AGW |Pompa PO1, Aparat grzewczy AGW1
4. |2AGW/PO2 YKYzo 3x2,5 2AGW |Pompa PO2, Aparat grzewczy AGW2
5. |2AGW/PO3 YKYZzo 3x2,5 2AGW |Pompa PO3, Aparat grzewczy AGW3
6. |2AGW/PO4 YKYZo 3x2,5 2AGW |Pompa PO4, Aparat grzewczy AGW4
7. |2AGW/PO5 YKYzo 3x2,5 2AGW |Pompa POS5, Aparat grzewczy AGWS
8. |2AGW/PO6 YKYzo 3x2,5 2AGW |Pompa PO6, Aparat grzewczy AGW6
9. |2AGW/PO7 YKYZzo 3x2,5 2AGW |Pompa PO7, Aparat grzewczy AGW7
10. | 2AGW/PO8 YKYzo 3x2,5 2AGW |Pompa P08, Aparat grzewczy AGWS8
11.|2AGW/PO9 YKYzo 3x2,5 2AGW |Pompa PO9, Aparat grzewczy AGW9
12. |2AGW/PO10 YKYzZo 3x4 2AGW |Pompa PO10, Aparat grzewczy AGW10

13. |2AGW/AGW 1 YKYzo 5x2,5 2AGW |Aparat grzewczy AGW1

14. |2AGW/AGW2 YKYZo 5x2,5 2AGW |Aparat grzewczy AGW2

15. | 2AGW/AGW3 YKYzo 5x2,5 2AGW |Aparat grzewczy AGW3

16. | 2AGW/AGW4 YKYzo 5x2,5 2AGW |Aparat grzewczy AGW4

17. | 2AGW/AGW5 YKYzo 5x2,5 2AGW |Aparat grzewczy AGW5S

18. |2AGW/AGW6 YKYzo 5x2,5 2AGW |Aparat grzewczy AGW6

19. [2AGW/AGW7 YKYZzo 5x2,5 2AGW |Aparat grzewczy AGW7

20. | 2AGW/AGWS YKYZo 5x2,5 2AGW |Aparat grzewczy AGWS8

21.|2AGW/AGW9 YKYZo 5x2,5 2AGW |Aparat grzewczy AGW9

22. |2AGW/AGW10 |YKYzZo 5x4 2AGW |Aparat grzewczy AGW10

23, [2AoWiTs 11 [Livoy 2xt | PAGW CaK Tet T lemperat et
4. 2AGWITS2 1 |LivOY 2x1  |PAGW [Couinik 162 1 femperatuny powrcly s
25.2AGWITS3.1 [LIvOY 201 |PAOW [Couinik 163 T lemperatury navion
26. | 2AGW/TS1 .2 LIYCY 2x1 2AGW |Czujnik TS1.2 temperatury zasilania z

instalacji CT. Aparat grzewczy AGW2

2AGW |Czujnik TS2.2 temperatury powrotu z

27.|2AGW/TS2.2 LIYCY 2x1 nagrzewnicy. Aparat grzewczy AGW2

2AGW |Czujnik TS3.2 temperatury nawiewu z
28.|2AGW/TS3.2 LIYCY 2x1 nagrzewnicy. Aparat grzewczy AGW2
29 | 2AGW/TS1.3 LIYCY 2x1 2AGW |Czujnik TS1.3 temperatury zasilania z

instalacji CT. Aparat grzewczy AGW3

2AGW |Czujnik TS2.3 temperatury powrotu z

30.|2AGW/TS2.3 LIYCY 2x1 nagrzewnicy. Aparat grzewczy AGW3

s1|2a0WiTSs s |Lvoy2xi  |PAGW [C2UnkTES S lemperatuy navicuy
2.|2a0WITS T4 LYoy a1 |PACW C2UnK TSLA fomporatury sacianie -
53.|2A0WITS2 4 |Lvoy 2x1 | 2AGW [Cauini TS2 & emperatuy pourolu -
34.|2AGWITS3.4 |LIvOY 21 |PAOW |C2UnKTES & emperatuy nowicu -
35 [2AGW/TS1.5 LIYCY 2x1 2AGW |Czujnik TS1.5 temperatury zasilania z

instalacji CT. Aparat grzewczy AGW5
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o [zaowirszs [uvovan  [PAOW A TSRS ety soctn s
7 [2AGWiTS9s LYy a1 [PAGW |Gk 1655 femperatuy novier
0. [zaGwiTsTe |UveY 2 |PAOW Sk ISTE lemeratuy seslani
9 zaGwiTsze |Lvov o |PACW |Counk 162G lemperatuy pouroly s
0 [2GwiTsa s |Lvoy 2 |PAOW | Counk SO emperaury novien
r [2AGwITS1 7 |UvGY 21 |PAOW |Gk ISTT temperatuy seslani
2 [2AowiTS27 |Lvoy 21 |PAGW |Counik 127 temperstury povicly 2
3 [2nowiTsar |Lvoyzn |ZAGW |Cauni 1637 tomoeratuy novien
ca [zowITST e |UvoY 21 |PAOW |Gk ISTE lemperatuy sorlani
5 [2nowiTs2e Loy za  |2AGW |Caunk TS24 lemeraty poviots -
‘o [2AoWiTSa8 |LvOy ze1 |ZAGW |Caunik 1630 temperatuy novien
e [znowiTsi e |Lvoy zen |ZAGW |Caunk TST temperatuy sesleni
o [2AGWITS29 |LivOY 21 |PAGW |Caunk TS5 9 temperatuy povicty &
9 [zowiTsas |Lvoy 2 |PAOW | Counk 1S3 emperaury novien
0. [zAGWITST 10 |LivoY 21 |PACW |Gk TS temperatuy sesiania
o1 [2AGWITSZ 10 |LvGY 201 |PAOW | Counik 18210 emperaury ponroty -
o2 [2AGWITSa 10 |LivoY 21 |PACW |Cok 163 10 temperatury nevien
53. | 2AGW/TS11 LIYCY 2x1 2AGW sCtzl:)jirllii:a-{:jSiH temperatury w hali
54.|2AGW/TS12  |LIYCY 2x1 2AGW Sctzlgirl‘i‘;azﬁ”temperat“rywha”

55. [2AGW/TS13  [LIYCY 2x1 2AGW gtzalgi’l‘ii;azjsi”temperat“rywha”
56.|2AGW/TS14  |LIYCY 2x1 2AGW V‘f,;fg’r‘;‘;;ji”temperat“rywha”
57.|2AGW/TS15  |LIYCY 2x1 2AGW V‘f,;fg’r‘;‘;;jﬂf’temperat“rywha”
58.|2AGW/TS16  |LIYCY 2x1 2AGW V‘f,;fg’r‘;‘;;jimtemperat“rywha”

59. | 2AGW/Y1 LIvCY 3x1,5  |2ACGW S;}*gg?&kAYévﬁwory nagrzewnicy
60. | 2AGW/Y2 LIYCy 3x1,5  |2AGW S;:‘;"‘_’;TL"AYC?V@W”V nagrzewnicy
61. | 2AGW/Y3 LIYCY 3x1,5  |2AGW f;}";’ml'lkAng\fgwory nagrzewnicy
62. | 2AGW/Y4 LIYCY 3x1,5  |2AGW SS;).\-I;?:JKAYC?V\?ZWOW nagrzewnicy
63.| 2AGW/Y5 LIYCY 3x1,5  |2AGW f;}";’ml'lkAYév\fgwory nagrzewnicy
64. | 2AGW/Y6 LIYCY 3x1.5 2AGW |Sitownik Y6 zawory nagrzewnicy

aparatu AGW6
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2AGW

Sitownik Y7 zawory nagrzewnicy

65. | 2AGW/Y7 LIYCY 3x1,5 aparatu AGW7

66. | 2AGW/YS LIYCY 3x1.5 2AGW |Sitownik Y8 zawory nagrzewnicy
aparatu AGWS8

67 | 2AGW/Y9 LIYCY 3x1.5 2AGW |Sitownik Y9 zawory nagrzewnicy
aparatu AGW9

68 | 2AGW/Y10 LIYCY 3x1.5 2AGW |Sitownik Y10 zawory nagrzewnicy

aparatu AGW10

12




ZESTAWIENIE WEJSC/WYJSC STEROWNIKA

Typ
Modut wejscia/ Nazwa sygnatu
wyjscia
Modut 16Dl DI16_1
1. |SXW DI16 DI1 Awaria pompy obiegowej PO1 aparatu AGW1
2. |[SXW DI16 DI2 Awaria pompy obiegowej PO2 aparatu AGW2
3. |SXW DI16 DI3 Awaria pompy obiegowej PO3 aparatu AGW3
4. |SXW DI16 DI4 Awaria pompy obiegowej PO4 aparatu AGW4
5. |SXW DI16 DI5 Awaria pompy obiegowej PO5 aparatu AGW5
6. |[SXW DI16 DI6 Awaria pompy obiegowej PO6 aparatu AGW6
7. |SXW DI16 DI7 Awaria pompy obiegowej PO7 aparatu AGW7
8. |SXW DI16 DI8 Awaria pompy obiegowej PO8 aparatu AGW8
9. |SXW DI16 DI9 Awaria pompy obiegowej PO9 aparatu AGW9
10. | SXW DI16 DI10 Awaria pompy obiegowej PO10 aparatu AGW10
11.|SXW DI16 DI11 Awaria aparatu grzewczego AGW1
12. |SXW DI16 DI12 Awaria aparatu grzewczego AGW?2
13. |SXW DI16 DI13 Awaria aparatu grzewczego AGW3
14. | SXW DI16 DI14 Awaria aparatu grzewczego AGW4
15.|SXW DI16 DI15 Awaria aparatu grzewczego AGW5
16. | SXW DI16 DI16 Awaria aparatu grzewczego AGW6
Modut 16DI DI16_2
17. | SXW DI16 DI1 Awaria aparatu grzewczego AGW7
18. | SXW DI16 DI2 Awaria aparatu grzewczego AGW8
19. | SXW DI16 DI3 Awaria aparatu grzewczego AGW9
20.|SXW DI16 DI4 Awaria aparatu grzewczego AGW10
21.|SXW DI16 DI5 Awaria zasilania szafy 2AGW
22. |SXW DI16 DI6 Rezerwa
23. |SXW DI16 D17 Rezerwa
24. | SXW DI16 DI8 Reset sterownika
25. |SXW DI16 DI9 Rezerwa
26.|SXW DI16 DI10 Rezerwa
27. | SXW DI16 DI11 Rezerwa
28. |SXW DI16 DI12 Rezerwa
29. |SXW DI16 DI13 Rezerwa
30. |[SXW DI16 DI14 Rezerwa
31.|SXW DI16 DI15 Rezerwa
32.|SXW DI16 DI16 Rezerwa
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Typ

Modut wejscia/ Nazwa sygnatu
wyjécia

Modut 8DO DO12_1
1. |SXW DO-FA-12 |DO1 Pompa obiegowa PO1 nagrzewnicy aparatu AGW1. Start
2. |SXW DO-FA-12 |DO2 Pompa obiegowa PO2 nagrzewnicy aparatu AGW2. Start
3. |SXW DO-FA-12 |DO3 Pompa obiegowa PO3 nagrzewnicy aparatu AGW3. Start
4. |SXW DO-FA-12 |DO4 Pompa obiegowa PO4 nagrzewnicy aparatu AGW4. Start
5. |SXW DO-FA-12 |DO5 Pompa obiegowa PO5 nagrzewnicy aparatu AGWS5. Start
6. |SXW DO-FA-12 |DO®6 Pompa obiegowa PO6 nagrzewnicy aparatu AGWS6. Start
7. |SXW DO-FA-12 |DO7 Pompa obiegowa PO7 nagrzewnicy aparatu AGW7. Start
8. |SXW DO-FA-12 |DO8 Pompa obiegowa POS8 nagrzewnicy aparatu AGW8. Start
9. |SXW DO-FA-12 |DO9 Pompa obiegowa PO9 nagrzewnicy aparatu AGW9. Start
10. | SXW DO-FA-12 |DO10 Pompa obiegowa PO10 nagrzewnicy aparatu AGW10. Start
11.|SXW DO-FA-12 |DO11 Aparat grzewczy AGW1, Start
12. | SXW DO-FA-12 |DO12 Aparat grzewczy AGW2. Start
Modut 8DO DO12_2
13. | SXW DO-FA-12 |DO1 Aparat grzewczy AGW3, Start
14.|SXW DO-FA-12 |DO2 Aparat grzewczy AGW4, Start
15. | SXW DO-FA-12 |DO3 Aparat grzewczy AGWS5, Start
16. | SXW DO-FA-12 |DO4 Aparat grzewczy AGW6, Start
17.|SXW DO-FA-12 |DO5 Aparat grzewczy AGW7, Start
18. | SXW DO-FA-12 |DO6 Aparat grzewczy AGWS8, Start
19. | SXW DO-FA-12 |DO7 Aparat grzewczy AGW9, Start
20.|SXW DO-FA-12 |DO8 Aparat grzewczy AGW10, Start
21. | SXW DO-FA-12 |DO9 Rezerwa
22.|SXW DO-FA-12 |DO10 Rezerwa
23. | SXW DO-FA-12 DO11 Rezerwa
24.|SXW DO-FA-12 |DO12 Sygnalizacja awarii zbiorczej
Modut 8DO DO12_3
25. | SXW DO-FA-12 |DO1 Aparat grzewczy AGWL1. Praca | bieg
26. | SXW DO-FA-12 |DO2 Aparat grzewczy AGWL1. Praca |l bieg
27.|SXW DO-FA-12 |DO3 Aparat grzewczy AGWL1. Praca lll bieg
28. | SXW DO-FA-12 |DO4 Aparat grzewczy AGW2. Praca | bieg
29. | SXW DO-FA-12 |DO5 Aparat grzewczy AGW2. Praca |l bieg
30.|SXW DO-FA-12 |DO®6 Aparat grzewczy AGW2. Praca |l bieg
31.|SXW DO-FA-12 |DO7 Aparat grzewczy AGW3. Praca | bieg
32.|SXW DO-FA-12 |DO8 Aparat grzewczy AGW3. Praca |l bieg
33. | SXW DO-FA-12 |DO9 Aparat grzewczy AGW3. Praca |l bieg
34.|SXW DO-FA-12 |DO10 Aparat grzewczy AGW4. Praca | bieg
35. | SXW DO-FA-12 |DO11 Aparat grzewczy AGW4. Praca |l bieg
36.|SXW DO-FA-12 |DO12 Aparat grzewczy AGW4. Praca lll bieg
Modut 8DO DO12_4
37.|SXW DO-FA-12 |DO1 Aparat grzewczy AGWS5. Praca | bieg
38. | SXW DO-FA-12 |DO2 Aparat grzewczy AGWS5. Praca |l bieg
39. | SXW DO-FA-12 |DO3 Aparat grzewczy AGWS5. Praca Il bieg
40. | SXW DO-FA-12 |DO4 Aparat grzewczy AGW6. Praca | bieg
41.|SXW DO-FA-12 |DO5 Aparat grzewczy AGWS6. Praca |l bieg
42.|SXW DO-FA-12 |DO®6 Aparat grzewczy AGW6. Praca lll bieg
43.|SXW DO-FA-12 |DO7 Aparat grzewczy AGW?7. Praca | bieg
44, | SXW DO-FA-12 |DO8 Aparat grzewczy AGW7. Praca |l bieg
45, |SXW DO-FA-12 |DO9 Aparat grzewczy AGW?7. Praca lll bieg
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46. | SXW DO-FA-12 |DO10 Aparat grzewczy AGW8. Praca | bieg
47.|SXW DO-FA-12 |DO11 Aparat grzewczy AGW8. Praca Il bieg
48.|SXW DO-FA-12 |DO12 Aparat grzewczy AGW8. Praca lll bieg
Modut 8DO DO12_5
49.|SXW DO-FA-12 |DO1 Aparat grzewczy AGW9. Praca | bieg
50.|SXW DO-FA-12 |DO2 Aparat grzewczy AGWO. Praca Il bieg
51.|SXW DO-FA-12 |DO3 Aparat grzewczy AGW9. Praca lll bieg
52.|SXW DO-FA-12 |DO4 Aparat grzewczy AGW10. Praca | bieg
53. | SXW DO-FA-12 |DO5 Aparat grzewczy AGW10. Praca |l bieg
54, |SXW DO-FA-12 |DO6 Aparat grzewczy AGW10. Praca lll bieg
55.|SXW DO-FA-12 |DO7 Rezerwa
56.|SXW DO-FA-12 |DO8 Rezerwa
57.|SXW DO-FA-12 |DO9 Rezerwa
58. | SXW DO-FA-12 |DO10 Rezerwa
59.|SXW DO-FA-12 |DO11 Rezerwa
60. | SXW DO-FA-12 |DO12 Rezerwa
Typ
Modut wejscia/ Nazwa sygnatu
wyjscia

Modut 16Ul UlI16_1

Czujnik TS1.1 temperatury zasilania z instalacji CT.
1. |SXWUI16 Al Aparat grzewczy AGW1

Czujnik TS2.1 temperatury powrotu z nagrzewnicy.
2. |SXW UI16 Al2 Aparat grzewczy AGW1

Czujnik TS3.1 temperatury nawiewu z nagrzewnicy.
3. |SXWUI16 Al3 Aparat grzewczy AGW1

Czujnik TS1.2 temperatury zasilania z instalacji CT.
4. |SXWUI16 Al4 Aparat grzewczy AGW2

Czujnik TS2.2 temperatury powrotu z nagrzewnicy.
5. |SXWUI16 AlS Aparat grzewczy AGW2

Czujnik TS3.2 temperatury nawiewu z nagrzewnicy.
6. |SXWUIT6 Al6 Aparat grzewczy AGW2

Czujnik TS1.3 temperatury zasilania z instalacji CT.
7. |SXWUIT6 Al7 Aparat grzewczy AGW3

Czujnik TS2.3 temperatury powrotu z nagrzewnicy.
8. |SXWUI16 Al8 Aparat grzewczy AGW3

Czujnik TS3.3 temperatury nawiewu z nagrzewnicy.
9. |SXW UI16 Al9 Aparat grzewczy AGW3

Czujnik TS1.4 temperatury zasilania z instalacji CT.
10.|SXW UI16 AlT0 Aparat grzewczy AGW4

Czujnik TS2.4 temperatury powrotu z nagrzewnicy.
11.1SXW UI16 Al11 Aparat grzewczy AGW4

Czujnik TS3.4 temperatury nawiewu z nagrzewnicy.
12.1SXW UI16 Al12 Aparat grzewczy AGW4

Czujnik TS1.5 temperatury zasilania z instalacji CT.
13.1SXW UI16 Al13 Aparat grzewczy AGW5

Czujnik TS2.5 temperatury powrotu z nagrzewnicy.
14.1SXW UI16 Al14 Aparat grzewczy AGW5

Czujnik TS3.5 temperatury nawiewu z nagrzewnicy.
15.]SXW UI16 Al15 Aparat grzewczy AGW5

Czujnik TS1.6 temperatury zasilania z instalacji CT.
16. | SXW U116 Al16 Aparat grzewczy AGW6
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Modut 16Ul UI16_2

Czujnik TS2.6 temperatury powrotu z nagrzewnicy.

17. | SXW UI16 Al Aparat grzewczy AGW6

Czujnik TS3.6 temperatury nawiewu z nagrzewnicy.
18.|SXW UI16 Al2 Aparat grzewczy AGW6

Czujnik TS1.7 temperatury zasilania z instalacji CT.
19.1SXW UI16 Al3 Aparat grzewczy AGW7

Czujnik TS2.7 temperatury powrotu z nagrzewnicy.
20. |SXW UI16 Al4 Aparat grzewczy AGW7

Czujnik TS3.7 temperatury nawiewu z nagrzewnicy.
21. | SXW UI16 AlS Aparat grzewczy AGW7

Czujnik TS1.8 temperatury zasilania z instalacji CT.
22. | SXW UI16 AlG Aparat grzewczy AGWS8

Czujnik TS2.8 temperatury powrotu z nagrzewnicy.
23. |SXW UI16 Al7 Aparat grzewczy AGWS8

Czujnik TS3.8 temperatury nawiewu z nagrzewnicy.
24. | SXW UI16 Al8 Aparat grzewczy AGWS8

Czujnik TS1.9 temperatury zasilania z instalacji CT.
25.|SXW Ul16 Al9 Aparat grzewczy AGW9

Czujnik TS2.9 temperatury powrotu z nagrzewnicy.
26. | SXW Ul16 Al10 Aparat grzewczy AGW9

Czujnik TS3.9 temperatury nawiewu z nagrzewnicy.
27.1SXW UI16 AlT1 Aparat grzewczy AGW9

Czujnik TS1.10 temperatury zasilania z instalacji CT.
28.|SXW Ul16 Al12 Aparat grzewczy AGW10

Czujnik TS2.10 temperatury powrotu z nagrzewnicy.
29. | SXW Ul16 Al13 Aparat grzewczy AGW10

Czujnik TS3.10 temperatury nawiewu z nagrzewnicy.
30. | SXW UI16 Al14 Aparat grzewczy AGW10
31. |SXW UI16 Al15 Czujnik TS11 temperatury w hali stabilizacji
32.|SXW UI16 Al16 Czujnik TS12 temperatury w hali stabilizacji
Modut 16Ul UlI16_3
33.|SXW UI16 Al1 Czujnik TS13 temperatury w hali stabilizacji
34.|SXW UIl16 Al2 Czujnik TS14 temperatury w hali waloryzacji
35. |SXW UI16 Al3 Czujnik TS15 temperatury w hali waloryzacji
36.|SXW Ul16 Al4 Czujnik TS16 temperatury w hali waloryzacji
37. | SXW UI16 Al5 Rezerwa
38. | SXW UI16 Al6 Rezerwa
39.|SXW Ul16 Al7 Rezerwa
40. | SXW Ul16 Al8 Rezerwa
41. | SXW UI16 Al9 Rezerwa
42. |SXW UI16 Al10 Rezerwa
43. |SXW UI16 Al11 Rezerwa
44, | SXW Ul16 Al12 Rezerwa
45. | SXW Ul16 Al13 Rezerwa
46. | SXW UI16 Al14 Rezerwa
47. | SXW UI16 Al15 Rezerwa
48. | SXW Ul16 Al16 Rezerwa
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Typ

Modut wejscia/ Nazwa sygnatu
wyjscia

Modut *AO AO8_1
1. |SXW AOS8 AO1 Sitownik Y1 zawory nagrzewnicy aparatu AGW1
2. |SXW AOS8 AOQO2 Sitownik Y2 zawory nagrzewnicy aparatu AGW2
3. |SXW AOS8 AO3 Sitownik Y3 zawory nagrzewnicy aparatu AGW3
4. |SXW AO8 AO4 Sitownik Y4 zawory nagrzewnicy aparatu AGW4
5. |SXW AQO8 AO5 Sitownik Y5 zawory nagrzewnicy aparatu AGW5
6. |SXW AOS8 AO6 Sitownik Y6 zawory nagrzewnicy aparatu AGW6
7. |SXW AOS8 AQ7 Sitownik Y7 zawory nagrzewnicy aparatu AGW7
8. |SXW AOS8 AQO8 Sitownik Y8 zawory nagrzewnicy aparatu AGWS8
Modut 8AO AO8_2
9. |SXW AQOS8 AO1 Sitownik Y9 zawory nagrzewnicy aparatu AGW9
10. | SXW AOS8 AOQO2 Sitownik Y10 zawory nagrzewnicy aparatu AGW10
11. |SXW AO8 AO3 Rezerwa
12. | SXW AOS8 AO4 Rezerwa
13. | SXW AOS8 AO5 Rezerwa
14. |SXW AO8 AOG6 Rezerwa
15. | SXW AOS8 AQ7 Rezerwa
16. | SXW AOS8 AO8 Rezerwa
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ZESTAWIENIE MATERIALOW

L. p.

Wyszczegdblnienie

Jedn.

llos¢

1

Szafa sterownicza 2AGW

Obudowa stojgca, IP66, 2x 2000/800/600mm wraz z ptyta
montazowg, zestawem do ogrzewania i wentylacji szafy,
aparatura sterownicza, zabezpieczajgca i taczeniowa zgodnie
ze schematem ideowym, np. system SE 8 IP 66/NEMA 4 Rittal
Obudowa prawa wyposazona dodatkowo w drzwi wewnetrzne
1800/600mmmontowane wewngtrz obudowy na wspornikach
pionowych. Na drzwiach wewnetrznych zamontowane bedag
panel operatorski, lampki sygnalizacyjne i przetgczniki
rodzaju pracy, np. system SE 8 Rittal

kpl.

1.1

Konstrukcja wsporcza do posadowienia szafy 2AGW

Podest o wysokosci 50cm wykonany z kraty stalowej HMS o
obcigzalnosci minimum 500kg/m?, w strefie montazu szafy
2AGW - minimum 1000kg/m?2. Podest wyposazony w barierki
od strony hali oraz schody

kpl.

Wyszczegodlnienie

(/)
O

llo

Aparatura

2.1

Czujnik temperatury pomieszczeniowy NTC 1,8k, IP55, np.
STO100, Schneider Electric

2.2

Czujnik temperatury zanurzeniowy NTC, 1,8k, np. STP100-50
z tulejg mosiezng STP-50, Schneider Electric

20

2.3

Czujnik temperatury kanatowy NTC, 1,8k, np. STD100-300,
Schneider Electric, montaz na prefabrykowanym wysiegniku
mocowanym do konstrukcji wsporczej aparatu grzewczo-
wentylacyjnego

10

Wyszczegblnienie

llos¢

Trasy kablowe

3.1

Korytko kablowe perforowane szer. 400mm wraz z pokrywg i
elementami montazowymi, zawiesiami i wspornikami

50

3.2

Korytko kablowe perforowane szer. 200mm wraz z pokrywg i
elementami montazowymi, zawiesiami i wspornikami

50

3.3

Korytko kablowe perforowane szer. 100mm wraz z pokrywg i
elementami montazowymi, zawiesiami i wspornikami

50

Korytko kablowe perforowane szer. 50mm wraz z pokrywgq i
elementami montazowymi, zawiesiami i wspornikami

3

100

Rura z PVC, sztywna RL40 wraz z tgcznikami i uchwytami

150

Rura PVC sztywna RL22 wraz z tgcznikami i uchwytami

150

Rura z PCV, karbowana 40mm wraz z uchwytami

150

Rura z PCV, karbowana 22mm wraz z uchwytami

150

©|m|~|o|o

Masa uszczelniajgca ppoz do uszczelnienia przejsc¢ kabli
przez $ciany do odpornosci EI120

TI313|3|3

3.10

Konstrukcje stalowe wsporcze dla tras kablowych na obiekcie
wg. potrzeb

kpl.

18




L.p Wyszczegodlnienie Jedn. llosé
4 Kable i przewody
4.1 |Kabel YKYZzo 5x4 na korytkach lub w rurkach m 150
4.2 |Kabel YKYZo 5x2,5 na korytkach lub w rurkach m 150
4.3 Kabel YKYZzo 3x4 na korytkach lub w rurkach m 150
4.4 Kabel YKYZzo 3x2,5 na korytkach lub w rurkach m 150
4.5 Przewdd LIYCY 3x1,5 na korytkach lub w rurkach m 130
4.6 |Przewdd LIYCY 2x1 na korytkach lub w rurkach m 350
4.7 |Swiattowdd do zastosowan zewnetrznych, typ ULTIMODE m 200
FC.E-2SM, w rurce
4.8 |Linka LgY 1x16mm2 zotto-zielona m 150
4.9 |Linka LgY 1x6mm2 zotto-zielona m 150
Wyszczegodlnienie Jedn. | llosé
5 |Sterownik i stacja operatorska
5.1 |Panel operatorski dotykowy, np. typ ASTRAADA szt. 1
AS43TFTO0725, montaz tablicowy na drzwiach
wewnetrznych szafy
5.2 |Sterownik swobodnie programowalny, 32x DI, 60x DO, 48x kpl. 1
Al, 16x AO, np. typ AS-P Struxture Ware, Schneider
Electric, wraz z zasilaczem wewnetrznym i kablem tgcznika
magistrali miedzymodutowej, montaz na szynie TS35
5.3 | Programowanie, uruchomienie sterownika kpl. 1
5.4 |Integracja nowego sterowania szafy 2AGW z istniejgcg stacja kpl. 1
operatorskg, wykonanie dla niej nowych ekrandéw wizualizacyjnych
5.5 | Sprawdzenie sygnatow, Protokoty pomiarowe, Dokumentacja kpl. 1

powykonawcza, Szkolenie personelu uzytkownika
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